基础训练（一）
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3、一个物体的运动方程为
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其中y的单位是：m，
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的单位是：s，那么物体在
[image: image11.wmf]3

s末的瞬时速度是                m/s 
4、△ABC中，
[image: image12.wmf]°

=

Ð

=

=

30

,

1

,

3

B

AC

AB

，则△ABC的面积等于_________
5、函数
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的零点所在的区间是（n,n＋1），则正整数n=______
6、设点P是曲线
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上的任意一点，P点处的切线的倾斜角为a，则角a的取值范围是      
7、已知函数
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（1）求函数
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7、解：（1）
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（2）.
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当
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